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Турецкий АНПА STM NETA 300, впервые представленный на выставке SAHA EXPO в октябре прошлого 
года, прошел первую стадию морских испытаний. Аппарат весом 70 - 85 кг способен работать на скорости до 
5 уз в течении суток. Комплекс планируется применять для противоминных задач. Обнаружение и классифи-
кация миноподобных объектов будет производится различными ГАС, включая вперёдсмотрящие и ГБО СА.

https://www.stm.com.tr/en/turkiyes-unmanned-autonomous-underwater-vehicle-stm-neta-continues-sea-trials

На военно-морской базе в Девонпорте АНПА, построенному фирмой MSubs Ltd в рамках проекта Cetus, тор-
жественно присвоили имя XV (Experimental Vessel) Excalibur. 12-метровый аппарат водоизмещением 19 тонн, 
как ожидают, будет иметь выбег до 1000 миль. Контракт на постройку ~ £15,4 млн был заключен в ноябре 
2022 года, а испытания продлятся до 2027 г.

https://oceannews.com/news/defense/royal-navy-unveils-uncrewed-submarine-named-after-excalibur/


