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В статье рассматриваются вопросы создания надводных автономных безэкипажных систем (средств) – 
катеров и кораблей (БЭК) – для ведения боевых действий на море. Проведен анализ их достоинств и не-
достатков. Сформирован перечень решаемых ими задач. Приведена классификация БЭК как по решаемым 
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Введение

В	настоящее	время	 существенно	и	чрезвычайно	
быстро	претерпевают	изменения	тактика	и	стратегия	
ведения	практически	 любых	боевых	действий,	 осо-
бенно	 в	 условиях	 непрерывных	 международных	
локальных	 конфликтов	 и	 специальных	 военных	
операций	(СВО)	[1,	2].

Как	показано	в	работах	[3,	4],	в	боевых	действи-
ях	на	море	все	более	активно	применяются	автоном-
ные	носители	различного	рода	вооружения,	в	первую	
очередь	 –	 радиоэлектронного	 (РЭВ),	 включающего	
радиолокационные	 и	 гидроакустические	 средства,	
средства	 связи,	 средства	 радиоэлектронной	 борьбы	
(РЭБ),	 а	 также	 средств	 поражения,	 установленных	
как	 на	 беспилотных	 летательных	 аппаратах	 (БЛА),	
так	и	на	безэкипажных	надводных	кораблях	(катерах)	
(БЭК),	 автономных	необитаемых	и	 обитаемых	под-
водных	аппаратах	(АНПА,	АОПА).	

Несомненными	достоинствами	всех	автономных	
носителей	(«дронов»)	являются:	

•	 минимизация	потерь	личного	состава	в	про-
цессе	боевых	действий;

•	 возможность	применения	в	условиях,	значи-
тельно	превышающих	физические	и	психоло-
гические	возможности	человека,	в	том	числе	
и	по	условиям	и	продолжительности	времени	
работы;

•	 относительно	 низкие	 стоимость	 и	 трудоем-
кость	 изготовления,	 а	 также	 возможность	

применения		упрощенных	технологий;
•	 возможность	создания	и	применения	однора-

зовых	образцов.
Следует,	однако,	отметить,	что	отсутствие	на	бор-

ту	 человека	 приводит	 к	 особым	 требованиям	 к	 ин-
теллектуальному	уровню	их	информационно-управ-
ляющего	 обеспечения,	 а	 также	 к	 объему	 передачи	
данных	и	степени	защиты	линий	связи	и	обмена	ин-
формации,	в	том	числе	и	при	работе	в	составе	груп-
пы	(«роя»).	Кроме	того,	человек	пока	необходим	при	
обслуживании	и	ремонте	подобной	техники.

Ведение	боевых	действий	без	применения	БЛА,	
БЭК,	АНПА,	АОПА,	как	показывает	опыт	вооружен-
ных	конфликтов	в	Сирии,	Украине,	Армении,	Азер-
байджане	и	Афганистане,	ведет	к	росту	потерь	в	тех-
нике	и	личном	составе.

 � Контур возможных угроз с моря

Анализ	 опыта	 военных	 действий	 на	 море	 по-
следних	лет,	в	первую	очередь	–	в	части	применения	
стремительно	 развивающихся	 высокоточного	 ору-
жия	и	подводных	и	надводных	беспилотных	морских	
средств	 	 («морских	 дронов»),	 оснащенных	 искус-
ственным	 интеллектом	 (ИИ),	 позволяет	 обозначить	
следующие	основные	составляющие	контура	угроз	с	
моря:

•	 атаки	грузовых	и	пассажирских	судов,	а	так-
же	надводных	военных	кораблей	 (НК)	 как	 с	
целью	их	захвата,	так	и	с	целью	уничтожения	
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в	различных	районах	–	как	прибрежных	(off-
shore),	так	и	в	открытых	морях	(high	seas)	Ми-
рового	океана;

•	 нанесение	ударов	по	критически	важным	–	в	
том	числе	и	значительно	удаленным	от	побе-
режья	–	объектам	наземной	инфраструктуры:	
промышленным	 предприятиям,	 АЭС,	 ГЭС,	
ТЭЦ,	 мостам,	 железнодорожным	 и	 другим	
транспортным	узлам;

•	 террористические	 атаки	 подводных	 трубо-
проводов	и	кабельных	трасс.

Именно	поэтому	ведущие	мировые	морские	дер-
жавы	‒	США,	Великобритания,	Южная	Корея,	КНР,	
Турция	 и	 ряд	 других	 основное	 внимание	 уделяют	
созданию	боевых	средств	для	своих	ВМС,	основан-
ных	на	новейших	технологиях,	и	их	скорейшему	вне-
дрению.

Так,	Science	and	Technology	Organization	опубли-
ковала	 доклад	 «Направления	 развития	 науки	 и	 тех-
ники	на	2020‒2040	годы»	[5],	где	в	качестве	перспек-
тивных	 и	 прорывных	 рассматриваются	 следующие	
технологии:

•	 «больших	данных»	(обработка	больших	объе-
мов	информации);

•	 искусственного	интеллекта	(ИИ);
•	 создания	автономных	систем.
В	настоящей	 статье	 авторы,	 основываясь	на	 до-

ступных	источниках	информации,	рассматривают	во-
просы	 создания	 надводных	 автономных	 безэкипаж-
ных	систем	 (средств)	для	ведения	боевых	действий	
на	море.

 � Автономные системы и их задачи

Под	автономностью,	вообще	говоря,	понимается	
способность	системы	(средства)	самостоятельно	ре-
агировать	на	изменения	внешней	обстановки	путем	
планирования	 и	 выбора	 различных	 вариантов	 дей-
ствий	 на	 основе	 информации	 о	 состоянии	 окружа-
ющей	 среды	 и	 конкретной	 оперативно-тактической	
ситуации.	 Автономность	 характеризуется	 степенью	
независимости,	которая	может	изменяться	от	ручной	
(управляться	из	берегового	центра	или	с	флагманско-
го	корабля)	до	полностью	автономной.

Анализ	информации		по	разработке	и	испытаниям	
безэкипажных	надводных	кораблей	в	странах	НАТО	
показывает	[6‒12],	что	их	использование	направлено	
на	решение	весьма	широкого	круга	задач,	а	именно:

•	 защита	акваторий	портов,	формирование	про-
тиволодочных	рубежей	для	борьбы	со	сверх-
малыми	подводными	лодками	(ПЛ)	и	необи-
таемыми	подводными	аппаратами;

•	 борьба	с	надводными	целями	и	сопровожде-
ние	собственных	надводных	кораблей	(НК),	а	
также	осуществление	их	маскировки;

•	 участие	 в	 противолодочных	 операциях	
(ПЛО);

•	 участие	 в	 освещении	подводной	 обстановки	
(ОПО);

•	 участие	в	противоминных	операциях	(ПМО),	
включающих	обнаружение	мин,	их	траление	
и	уничтожение;

•	 доставка	 грузов	 (боеприпасов,	 оружия)	 для	
проведения	массированных	ударов	как	по	бе-
реговым	объектам,	так	и	по	морским	целям;

•	 обеспечение	операций	специального	назначе-
ния;

•	 мониторинг	гидрографической,	гидроакусти-
ческой,	экологической	обстановки;

•	 применение	автономных	систем	в	логистиче-
ских	и	транспортных	операциях	и	другие.

В	зависимости	от	решаемых	задач	БЭК	подразде-
ляются	на:

•	 ударные	 (предназначены	для	нанесения	уда-
ров	 по	 надводным,	 наземным	 и	 воздушным	
целям);

•	 патрульные	(предназначены	для	обеспечения	
безопасности	 береговой	 инфраструктуры,	
территориальных	вод,	экономических	зон);

•	 разведывательные	(предназначены	для	прове-
дения	технической	разведки);

•	 вспомогательные	 (предназначены	 для	 реше-
ния	широкого	спектра	задач).

Безэкипажные	корабли	(катера)	могут	решать	все	
перечисленные	выше	задачи:

•	 одиночно;
•	 в	 составе	 корабельных	 поисково-ударных	

групп	 (КПУГ)	 и	 авианосно-ударных	 групп		
(АУГ);

•	 в	 составе	 сетецентрических	 систем	 освеще-
ния	подводной	обстановки	(ССОПО).

Следует	отметить,	что	в	работе	[13]	рассматрива-
лась	 сетецентрическая	 система	 освещения	 подвод-
ной	обстановки,	в	состав	мобильной	составляющей	
которой	входит	безэкипажный	катер.

 � БЭК США

В	 настоящее	 время	 самыми	 боеспособными	 и	
наиболее	 оснащенными	 безэкипажными	 надводны-
ми	средствами	среди	иностранных	государств	явля-
ются	американские,	которые	США	планируют	в	бли-
жайшее	время	довести	в	составе	военно-морских	сил	
(ВМС)	до	200	единиц.
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В	соответствии	с	принятой	в	ВМС	США	класси-
фикацией	БЭК	по	длине	корпуса	и	водоизмещению	
они	подразделяются	на	пять	основных	категорий:

•	 большие	 БЭК,	 длиной	 свыше	 50	 м	 и	 водо-
измещением	 свыше	 500	 т	 (LUSV	 –	 Large	
Unmanned	Surface	Vehicle);

•	 средние	БЭК,	длиной	от	12	до	50	м	и	 водо-
измещением	 10‒500	 т	 (MUSV	 –	 Medium	
Unmanned	Surface	Vehicle);

•	 малые	 БЭК,	 длиной	 от	 7	 до	 12	 м	 и	 водоиз-
мещением	 1‒10	 т	 (SUSV	 –	 Small	 Unmanned	
Surface	Vehicle);

•	 сверхмалые	БЭК,	длиной	до	7	м	и	водоизме-
щением	до	1	т	(VSUSV	–	Very	Small	Unmanned	
Surface	Vehicle);

•	 глайдеры	–	безэкипажные	надводные	аппара-
ты	незначительного	водоизмещения	и	с	воз-
обновляемыми	источниками	энергии	(ВИЭ).

Отметим,	 что	применение	подводных	 глайдеров	
при	решении	задач	ОПО	и	ПЛО	рассмотрено	в	рабо-
тах	[14,	15].

Первый	безэкипажный	катер	(Sea	Hunter)	класса	
MUSV	был	построен	в	2016	и	в	2017‒2019	гг.	прошел	
все	виды	испытаний,	включая	выполненный	в	2018	
году	полностью	беспилотный	переход	из	San	Diego,	
штат	Калифорния,	в	Pearl	Harbor,	штат	Гавайи,	и	об-
ратно	общей	протяженностью	более	5200	миль,	впер-
вые	в	мире	продемонстрировав	возможности	безэки-
пажных	средств.

Катер	первоначально	был	разработан	в	противо-
лодочном	варианте	для	решения	задач	ПЛО,	однако	
впоследствии	 сообщалось	 о	 возможности	 решения	
также	и	задач	разведки,	ПМО,	РЭБ.	Исходя	из	полез-
ной	 нагрузки	 на	 базе	 этого	 катера	 прорабатывается	
возможность	создания	группы	‒	«роя»	‒	до	9	шт.	ав-
тономных	 средств,	 взаимодействующих	друг	 с	 дру-
гом	и	«материнским	кораблем»,	для	поиска	и	обнару-
жения	целей	классов	ПЛ	и	НК.

Основные	характеристики	БЭК	Sea	Hunter	приве-
дены	в	табл.	1.

Таблица	1
Основные характеристики БЭК Sea Hunter

Характеристика
(параметр)

Показатель
(значение)

Схема Тримаран	с	центральным	
корпусом	и	двумя	
побортными	аутригерами

Водоизмещение,	т
стандартное
полное
Максимальная	скорость	хода,	уз
Дальность	хода,	миль
Размерения,	м
Ширина	основного	корпуса,		м

102
152
27

10	000
40,2	*14,2	*	5

3,3

По	 программе	NOMARS	предусматривается	 со-
здание	 среднегабаритных	 высоконадежных	 безэки-
пажных	 (БЭ)	 надводных	 средств	 класса	MUSV	 во-
доизмещением	~	100т	и	длиной	до	50	м,	способных	
действовать	автономно	в	течение	длительного	време-
ни.	Дальность	хода	катера	на	крейсерской	скорости	
не	менее	2000	морских	миль	с	возвращением	в	пункт	
базирования.

БЭ	средства	класса	MUSV	должны	входить	в	со-
став	надводных	сил	ВМС	наряду	с	крупными	и	ма-
лыми	 БНК	 и	 крупными	 необитаемыми	 средствами	
класса	LUSV.	LUSV	должны	быть	способны	осущест-
влять	длительное	развертывание	(в	течении	несколь-
ких	недель)	и	 трансокеанские	переходы,	действуя	в	
составе	АУГ,	 десантных	боевых	 групп,	 групп	БНК,	
КПУГ	либо	совместно	с	отдельными	кораблями.

В	 конце	 2021	 –	 начале	 2022	 года	 компания	
Lockhead	Martin	представила	модель	ударного	необи-
таемого	надводного	средства	(ННС)	OUSV.	Концеп-
ция	 по	 созданию	 крупных	 необитаемых	НК	 класса	
LUSV	предусматривает	размещение	на	них	стандарт-
ных	 40-футовых	 транспортных	 контейнеров	 ISO	 с	
составом	восьми	боевых	пусковых	установок	(БПУ)	
Мк41.	 Таким	 образом,	 ННС	 OUSV	 может	 контро-
лировать	зону	от	нескольких	до	1000	морских	миль	
посредством	крылатых	ракет		«Tomahawk»,	действуя	
одиночно	или	в	составе	группы	на	любом	удалении	
от	основных	надводных	сил.

 � БЭК Турции

В	 декабре	 2019	 года	 Турция	 спустила	 на	 воду	
первое	собственное	вооруженное	безэкипажное	над-
водное	средство	AUSV	семейства	ULAQ,	разработка	
которого	велась	несколько	лет,	основными	задачами	
которого	являются	проведение	разведки,	наблюдения,	
действий	 против	 НК,	 защита	 объектов	 стратегиче-
ской	инфраструктуры.	Дальность	его	хода	составляет	
215	миль,	скорость	36	узлов,	масса	2	т,	вооружение	‒	
ракетные	системы	Cirit	и	L-UMTAS.	Средство	ULAQ	
может	работать	как	в	режиме	дистанционного	управ-
ления,	так	и	в	автономном	режиме	с	использованием	
ИИ.	Планируется,	что	эти	средства	будут	выполнять	
поисково-спасательные	операции,	ПЛО	и	ПМО.

В	июле	2021	года	собственной	компанией	Sefine	
Shipyard	для	борьбы	с	надводными	целями,	началось	
строительство	 многоцелевого	 необитаемого	 катера	
USY15	 в	 двух	 вариантах	 максимальная	 дальность	
хода	 которых	 600	 морских	 миль,	 автономность	 –	
80	 ч,	скорость	хода	–	36	узлов,	волнение	–	до	4	бал-
лов,	водоизмещение	–	37	т,	длина	~	15	м,	ширина	не	
более	 4	 м.	 Катера	 могут	 перевозиться	 наземными	
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средствами,	самолетами	марки	А400АAtlas	компании	
Airbus	 либо	 на	 борту	 судна-заправщика	 DIMDEC.	
Вооружение	катера	–	дистанционно	управляемая	бо-
евая	 система	STAMP	RCWS	с	двумя	ПУ	на	две	ра-
кеты	каждая.	Катера	могут	быть	однокорпусной	или	
тримаранной	конструкции	(на	двух	спонсонах	в	этом	
варианте	размещены	торпедные	аппараты	(ТА)).

Компания	Dearsan	Shipyard	(Турция)	разработала	
новое	семейство	боевых	необитаемых	катеров	ATAK	
USY15,	которые	полностью	автономны,	с	многообра-
зием	решаемых	задач	для	разведки,	наблюдения,	обе-
спечения	безопасности	военных	объектов,	береговой	
охраны,	поисково-спасательных	операций	и	борьбы	
с	НК.

Для	группового	использования	(в	составе	«роя»)	
компанией	Aselsan	 разрабатывается	 семейство	 нео-
битаемых	 надводных	 средств	 (катер	Albatros-5).	Их	
водоизмещение	~	 1950	 кг,	 длина	 –	 7,2	м,	ширина	 –	
2	 м,	 масса	 полезной	 нагрузки	 ~	 250	 кг,	 дальность	
плавания	~	200	морских	миль,	скорость	~	40	узлов,	
продолжительность	 работы	 до	 10	 часов.	 В	 составе	
группы	 отдельные	 катера	 способны	 обнаруживать	
неподвижные	 и	 движущиеся	 объекты	 и	 осущест-
влять	обмен	данными.

 � БЭК Великобритании

Рис. 1. БЭК MANTAS T12

Минобороны	 Великобритании	 заключило	 кон-
тракт	 с	 MARTAC	 на	 поставку	 пяти	 малоразмер-
ных	 необитаемых	 надводных	 средств	 (с	 возможно-
стью	 нахождения	 в	 полупогруженном	 положении)	
Unmanned	Surfaced	Vehicle	(USV)	MANTAS	T12	(см.	
рис.	1).	Необитаемое	средство	имеет	форму	катама-
рана	длиной	3,6	м,	шириной	0,9	м	и	высотой	0,35	м,	
масса	средства	95	кг,	крейсерская	скорость	–	20	узлов,	
полезная	нагрузка	~	54	кг.	Эти	катера	предназначены	
в	 качестве	 средств	 поддержки	 (доставка	 боеприпа-
сов)	береговых	сил	с	моря.

 � БЭК Израиля

Рис. 2. БЭК «Seagull»

Компания	 Elbit	 Sistems	 Ltd	 установила	 гидро-
акустическую	 станцию	 с	 гибкой	 протяженной	 бук-
сируемой	 антенной	 (ГАС	 с	 ГПБА)	 TRAPS	 (Toweed	
Reelable	Active	Passive	Sonar)	на	безэкипажный	катер	
«Seagull»	 (рис.	 2)	 для	 проведения	морских	 испыта-
ний.	 Интеграция	 гидроакустической	 станции	 в	 со-
ставе	РЭВ	катера	позволяет	решать	задачи	операций	
ПЛО.	 Ранее	 на	 катере	 использовалась	 вертолетная	
опускаемая	 ГАС	 HELRAS	 (Helicopter	 Long-Range	
Active	 Sonar).	 ГАС	 TRAPS-USV,	 установленная	 на	
катере,	 применяется	 для	 обнаружения,	 классифика-
ции,	определения	местоположения	и	сопровождения	
подводных	лодок.

 � БЭК Южной Кореи

Компания	LIG	Nex1	завершила	морские	испыта-
ния	необитаемого	катера	Sea	Sword-II	водоизмещени-
ем	~	11	т,	длина	–	12	м,	ширина	3,5	м,	максимальная	
скорость	35	узлов,	дальность	плавания	–	180	морских	
миль	на	скорости	20	узлов,	вооружен	ракетной	уста-
новкой	и	дистанционноуправляемым	пулеметом.	РЭВ	
состоит	из	радиолокационных,	гидроакустических	и	
других	систем.	Катер	предназначен	для	выполнения	
разведывательных	операций	в	прибрежной	зоне,	па-
трулирования	и	контроля	надводной	обстановки.

 � БЭК Китая

Компания	 Jiang	 Tongfang	 построила	 безэки-
пажный	корабль	по	типу	американского	Sea	Hunter.	
Основная	 его	 задача	 –	 обнаружение	 и	 длительное	
слежение	за	малошумными	дизельными	ПЛ,	принад-
лежащими	Японии,	Австралии	и	Индии,	в	зоне	инте-
ресов	Китая.
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 � БЭК Российской Федерации

Рис. 3. БЭК «Лабиринт»

В	Российской	Федерации	также	активно	работа-
ют	 над	 созданием	 БЭК,	 востребованных	 как	 ВМФ	
России,	так	и	ее	народным	хозяйством.	При	участии	
АО	 «Корпорация	 морского	 приборостроения»	 (АО	
«КМП»)	 19	 декабря	 2023	 года	 экопаром	 «Генерал	
Черняховский»	впервые	в	России	вышел	в	полностью	
беспилотный	 рейс	 на	 линии	 Усть-Луга	 ‒Калинин-
град,	а	входящим	в	состав	АО	«КМП»	АО	«Морин-
сис-Агат»	 в	 рамках	 международного	 военно-мор-
ского	 салона	«ФЛОТ-2024»	представлен	макет	БЭК	
«Лабиринт»	(рис.	3),	основные	характеристики	кото-
рого	приведены	в	табл.	2	[16]	.

Таблица	2
Основные характеристики БЭК «Лабиринт»

Характеристика
(параметр)

Показатель
(значение)

Масса,	кг
Полезная	нагрузка,	кг
Максимальная	скорость	хода,	уз
Дальность	хода,	км
Размерения,	м

272
100

не	менее	20
не	менее	250
2,95	*1,19	

 � Участие безэкипажных катеров и кораблей 
в морских учениях

Следует	отметить,	что	безэкипажные	катера	и	ко-
рабли	регулярно	принимают	участие	в	морских	уче-
ниях.	Так,	в	январе‒феврале	2022	г.	проходили	меж-
дународные	морские	учения	IMX	2022	(International	
Maritime	 Exercize),	 наиболее	 крупные	 на	 Среднем	
Востоке.	Эти	учения	продолжительностью	18	суток	
проводятся	 один	 раз	 в	 два	 года	 под	 руководством	
центрального	 командования	 ВМС	 США	 на	 восточ-
ном	побережье	Африки	и	 в	 западной	части	Индий-
ского	океана.

По	данным	работы	[17],	в	учениях	IMX	2022	уча-
ствовали	 9000	 чел.	 и	 до	 50	 кораблей	 из	 более	 чем	
60	 стран	и	международных	организаций	Персидско-
го	залива,	Аравийского	моря,	Красного	моря,	Оман-
ского	залива	и	восточного	побережья	Африки	в	Ин-
дийском	океане,	а	также	более	80	БЭК	из	более	чем	
10	стран.

Заключение

Анализ	информации,	представленной	в	зарубеж-
ных	источниках,	показывает,	что	в	странах	НАТО,	и	
не	только,	созданию	систем,	в	состав	которых	вклю-
чаются	 безэкипажные	 средства	 (корабли,	 катера	 и	
др.),	 уделяется	 повышенное	 внимание,	 а	 их	 приме-
нение	может	существенно	повысить	эффективность	
охраны	прибрежной	зоны,	а	также	повышает	мобиль-
ность	 средств	 наблюдения	 в	 составе	 АУГ,	 КПУГ	 и	
ССОПО.	Вследствие	оснащения	различным	РЭВ	они	
могут	быть	одной	из	составляющих	в	системах	осве-
щения	подводной	и	надводной	обстановки	в	различ-
ных	регионах	Мирового	океана.

Необходимо	отметить,	 что	 в	 современных	усло-
виях	не	вызывает	сомнения	необходимость	разработ-
ки	и	 создания	новых	сил	и	 средств	для	повышения	
боевой	эффективности	Военно-Морского	флота	Рос-
сийской	Федерации.	Помимо	проектирования	самих	
БЭК,	средств	их	управления	и	вооружения	необходи-
мо	 обратить	 особое	 внимание	 на	 пропускную	 спо-
собность	 каналов	 связи,	 их	 защищенность,	 а	 также	
возможность	работы	с	ретранслятором.	Как	показы-
вает	 опыт	 применения	 безэкипажных	 средств	 раз-
личного	 назначения,	 внедрение	 элементов	 и	 техно-
логий	 искусственного	 интеллекта	 позволяет	 кратно	
снизить	время	реакции	между	обнаружением	цели	и	
ее	уничтожением,	что	чрезвычайно	важно	в	условиях	
боевых	действий.

Как	 отмечал	 бывший	 Главнокомандующий	 Во-
енно-Морским	флотом	РФ	адмирал	Н.	Евменов	[18],	
зарубежный	 опыт	 показывает,	 что	 военно-морские	
силы	ведущих	стран	активно	развивают	и	внедряют	
передовые	технологии	при	создании	мобильных	со-
ставляющих	 (подводных	лодок),	 что	 в	 полной	мере	
относится	и	к	разработке	и	внедрению	безэкипажных	
средств	для	ВМФ.
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WITHOUT NAVAL DEPORT CUTTERS AND NAVIES. 
ITS CHARACTERISTICS  

AND PROBLEMS, DISCRIDING BY ITS

S.N. Ohrimenko, I.L. Rubanov, A.N. Rubtzov

In this article the questions of creation surface autonomous unmanned systems – without naval deport cutters 
and navies (USV) – for conducting battle actions on the sea are examined. Analysis of its qualities and defects 
is carried on. Enumaration of its problems is formulated. Classification of USV as on tasks, so on adopted US 
NAVY by length of hull and is presented. Fundamental class of ships and its characteristics by USV of USA, 
Turkey, Great Britain, South Korea are described.

Keywords: without naval deport cutters and navies (USV); tasks of USV; classification of USV; characteristics 
of USV.
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